
Metodo di controllo del servo

EtherCAT

Tensione di alimentazione del drive

400 V trifase

Potenza nominale

3 kW

Coppia nominale

9,55 Nm

Velocità nominale

3000 giri/min

Coppia di picco

28,7 Nm

Tipo di encoder

Assoluto senza batteria

Risoluzione dell’encoder

23 bit

Motore con freno

No

Motore con tenuta d’olio

No

Dimensione della flangia quadrata (LC)



130 mm

Diametro dell’albero

22 mm

Albero con chiavetta

Sì

Albero con filettatura

No

Peso del prodotto (non imballato)

11,5 kg

Accessori

Cavi di potenza e encoder disponibili in diverse lunghezze per adattarsi alle specifiche
esigenze di installazione.


